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D.A.M CURSUS

Introductie 2011

Cursusavond 2

Vrijheidsgraden en
Beperkingen

Twee dimensionaal: 3DF
Drie dimensionaal: 6DF
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Aantal vrije elementen = 1 (3DF)
Aantal verbindingen = 1
som van de constraints in de verbindingen = 2

Aantal vrije elementen =2 (samen 6 df)
Aantal verbindingen = 2
som van de constraints in de verbindingen = 4

Aantal vrije elementen = 3 (samen 9 df)
Aantal verbindingen =3
som van de constraints in de verbindingen = 6
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Bij een drie-dimensionale Vrijheidsgraden analyse van
analyse: het fietsende been

(twee dimensionaal)
DF=6.(N-1) -2.C

Bij een twee-dimensionale
analyse:

Aantal elementen

1.Frame + Bekken N=(5-1)=4




1. Heupgewricht

verbindingen
5. 2 constraint=10
DF keten =12 -10= 2

2. Kniegewricht

De fiets 3D Aantal elementen

1.Frame + Bekken N=(5-1)=4

DF=4.6=24

De fiets 3D

1. Heupgewricht

verbindingen
21 constraint
DF keten =24 -21=3










EVOLUTE

evolute } ]

Gegeven: K = kontakpunt met concaaf.

Vraag: Waar kan de evolute van concaaf liggen?

evolute kop

Q)lu te kop

(evo lute kom

’ @lute kop




Qolu te kop

I(evolute ko

Q)lute kop

evoldte kom Q)lute kop

evolute kom

evolute kom

B
\Qrolute kop!

EVOLUTE




L K 1

ARTHRO-KINEMATICA

ALGEMENE BEWEGINGSDEFINITIES:

ROTATIE EN TRANSLATIE

ARTHROKINEMATISCHE
BEWEGINGSDEFINITIES:

Slip, sleep, swing, slide, draai, zwaai
adjunct rotatie, conjunct rotatie, rol
spin, rol, schuif, rotatie, translatie, etc.




EISEN VOOR BEWEGINGSDEFINITIES:

BEWEGINGSDEFINITIES VOOR CONVEX:
1. ROL

2. SCHUIF
evolute kom
\\Q/olmc kop
1. Eenduidige contactverplaatsingen
2. Convex t.o.v concaaf = concaaf t.o.v
convex
ROL ROL
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T b=~
Afgelegde weg op kop en kom gelijk
(homolateraal contact) CENTRODE
ROL ROL
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bewegingsuitslag

bewegingsuitslag




ROL

bewegingsuitslag

Welk gewrichtis hetlenigst?

Booghoek kop - booghoek kom = max.
gewrichtshoek

Snelheidsverdeling rol

Rol van de kom = Schommel
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SCHUIF

Een punt van convex
langs meerdere
punten van concaaf.

SCHUIF

CENTRODE

Snelheidsverdeling schuif

Schuifvan de kom = Glij
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| c.translatie

SLIP:

Alle punten van convex langs

t van concaaf

één pun

Translatie

CTERE S
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Translatie Schuif
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Flexie = slippen + translatie femur naar dorsaal

Flexie = Rollen + translatie femur naar ventraal
( of tibia naar dorsaal)

Ventraal Dorsaal

( of tibia naar ventraal)

\
Ventraal _,-’# Dorsaal
4 o
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